
HW5 

1. 伺服系统中，基本 I 型系统和改进 I 型系统的各自特点是什么？ 

a) 基本 I 型系统的特点是结构设计简单，参数容易确定，基本只用考虑转折频率点

处 K=1 即可，但是问题在于如果想要提高稳态误差参数 KV 那么系统的带宽也会

随之增加，带宽和稳态精度无法分离确定是 I 型系统的最大缺点。而且基本 I 型系

统的增益较低，在一些情况下不能满足跟踪精度要求。 

b) 改进 I 型系统通过增加了一个串联矫正（超前）或者通过期望频率设计方法（反

馈校正）来将系统的精度和带宽分离，以-20db 斜率穿过 0db 线，也使系统的动

态特性变好。 

2. 伺服系统设计时，如何确定系统的期望频率特性？ 

 


