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主要内容和流程嵪术分析功酞指标20⽅案设计柳

阳整定 驱动测量控制30数学建模出设计控制炁仿真
⑤搭建系统实物60系统调试测试
仿真的诈⽤10右拐进实物前验证设计的㸠合理性
②在设计过程中助于分析㴿节省模型迭代修改的
成本

不⾜10与实际模型九的有出⼊总会有意料外的问题

需在实物上解决 仿真的效果依赖建模的⽔平

4.2扰动抑制的法
①添加顺溃使发动信号经两条通道到达相加点时抵法
适⽤于扰动可测的情况好处是现记上可完全㴫

⼂何明 㴐
扰动班⾜顺馈通路不⼀定物理可实现要还以

X 20设计球观测器将实际输出与名义输出㥉并
可放到输⼊端于是控制炁就可得出相应补偿
要求于⼤可测好处是理论上可完全消除⼲扰不⾜
是可实现性测量噪声⽅⾯的问题

③增加偏差的扰动点之间的积分环个数或放⼤倍数

适⽤于本身两者之间积分环节 2的事说好处是⽆
弄对球进⾏测量坏处是会受稳定性限制
效果

④

43串联和反馈梃的啦
①串联杺是通过分析到新环隦响应在税中

to 串联其它环节使整个系统的肌和纵达到
指标要求为⽅法因为关注的是开环特性
设计⽅便但不能完全反映闭环特性且

G 系统易受负载⽂化影响

②反馈抋是通过反溃通路特性取代原开环
特性使系统有理想特性的拠⽅法
性能不易受负载则响
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考察Gf Kir引⼊的误差⼩
n31⼊⾼误差 i

对E术k的导数求极值可使区最⼩
45处理谐振⽅法

①使⽤带阻滤波环节校正

a内回路开环为 b 㵆带宽 I测得开环频率特性然后设计校正环节

掣 j i n充师制咊声
win 互滑动街实时分析闭环的谐振信息不

⼆璺 i 坑 开环传出内回收⽤ 并动态调整校正环节的参数
转折须纳卡 器潜 从机械结构设计上⼊⼿重新设计被控系统
剪切辫纤器È⼆1 kpk
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扰 因为要求跟蹴阶信号
由斜得凛⼀⼆式 灰荻 ⼴已经⾜够但考压压螮宽可令as为惯⽣环节两

⻓丝
尽平滩叫带宽⼤增益幽⽮ 花前〇 喂 cool

Win
仍尽量⼤⼀但带宽⽅⾯受到稳定性限制 WET



然后呢 得到内回路
带宽


