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第 1 题 
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将上述 21 1 2

3, , (0)ce e g
   

代入即可求解。利用 MATLAB 计算得到（结果更新如下） 
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【此处和提供的标准答案不同，似乎有算错之处，但我没检查出来】 

 

 

第 2 题 

齐次变换矩阵为
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利用 MATLAB 计算得： 
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第 3 题 

在 5 个单位时间后，
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