
题型  
今年全部为综合题，可能不具有代表性

 

题目总览  
1.  

（1）过控系统相较于普通控制系统的特点

（2）说出程序控制系统的定义并举例

（3）用偏差积分作为性能指标的缺点

2.

（1）查表法

（2）精度

3.
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（1）弹簧压力计各部件的名字

（2）弹簧压力计的工作原理

4. 转子流量计原题，参数稍有变化



5. 串级控制系统——管式加热炉

f1：原料流量；f2：原料初始温度；f3：燃料压力；f4：燃料热值

（1）主副参数是谁，f1,f2,f3,f4是一次还是二次扰动

（2）考虑故障时需要关阀的安全性，主副控制器应该用的正负作用类型以及为什么

（3）写出4个用串级控制系统的优点

6.单容过程建模



7.  

（1）比例度的数学定义和物理含义

（2）PI控制的原理和参数整定方式有哪些

（3）框出广义控制器在哪并计算传函

8.相对增益矩阵

（1）推

（2）如何用相对增益矩阵确定配对方式

（3） ,问是否需要解耦合。如果需要，画出怎么用前馈补偿法的图

 

 

题目一  
1. 过控系统相较于普通控制系统的特点
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2. 说出程序控制系统的定义并举例

 

3. 用偏差积分作为性能指标的缺点
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题目二  
1. 热电偶查表法，以及运用到什么基本定律
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2. 精度等级



 

题目三  
1. 弹簧管式压力表各部件名称
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2. 弹簧管式压力表的工作原理

 

题目四  
1. 转子流量计相关计算，参数可能会变化
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题目五  
串级控制系统——管式加热炉

1. 主副参数是谁，f1,f2,f3,f4是一次还是二次扰动

 

2. 考虑故障时需要关阀的安全性，主副控制器应该用的正负作用类型以及为什么
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3. 串级控制系统的优点



 

题目六  

 

1. 一阶单容过程建模
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题目七  
1. 比例度的数学定义和物理含义

af://n23


 

2. PI控制的原理和参数整定方式有哪些

 

稳定边界法、衰减曲线法、响应曲线法



 

3. 框出广义控制器在哪并计算传函

 

 

题目八  
1. 证明系统增益矩阵和静态放大系数矩阵关系

 

2. 变量配对
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3. 前馈解耦
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