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一、 实验原理 

 



  

 



 

  



二、 实验内容 

（简述实验内容及操作过程） 

 

 

 

  



三、 实验结果及分析 

（实验原始数据、实验曲线及其分析） 

(1) 比较各种工程整定法使用的方便程度和准确程度。附实验过程

曲线 3.1 或 3.2 或 3.3，简述控制器整定过程及整定结果。 

一步整定法方法易于操作和掌握，但是准确程度比两步法和逼近

法低。两步整定法需要寻找 4:1衰减曲线，调节时间长，但是准确

程度较好。 

(2) 给出控制器整定后，1 次扰动和 2 次扰动下，主被控量的变化

曲线 3.4 和 3.5。  
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(3) 结合理论分析比较单回路控制系统与串级控制系统对设定值扰

动的控制过程动态品质有何区别。 

串级调节与单回路调节相比，多了一个副调节回路。调节系统的

主要干扰都包括在副调节回路中，因此，副调节回路能及时发现并消

除干扰对主调节参数的影响，提高调节品质。 

串级调节中，主、副调节器总的放大系数（主、副调节器放大系

数的乘积）可整定得比单回路调节系统大，因此提高了系统的响应速

度和抗干扰能力，也就有利于改善调节品质。 

串级调节系统中，副回路的调节对象特性变化对整个系统的影响

不大，如许多系统利用流量（或差压）围绕调节阀门或挡板组成副回

路，可以克服调节机构的滞后和非线性的影响。而当主调节器参数操

作条件变化或负荷变化时，主调节器又能自动改变副调节器的给定值，

提高了系统的适应能力。 

 


