


三、数据处理
①驻波法

理论值：
相对误差：
②相位比较法



理论值：
相对误差：
③波形移动法

理论值：
相对误差：
④时差法

理论值：
相对误差：
⑤固体中声速
铝：



有机玻璃：
四、实验结论及现象分析
用驻波法测得 24.1℃下空气中声速为 345.763m/s，相对误差为 0.02%
用相位比较法测得 23.5℃下空气中声速为 349.523m/s，相对误差为 1.2%
用波形移动法测得 23.5℃下空气中声速为 345.414m/s，相对误差为 1.2%
用时差法测得 23.3℃下空气中声速为 345.297m/s，相对误差为 0.3%
23.3℃下固体铝中声速为 4.38×103m/s，有机玻璃中声速为 2.13×103m/s
五、讨论问题
①使用驻波法测声速时，为什么示波器上观察到的是正弦波而不是驻波？
答：因为驻波是在 S1和 S2之间由发射波和反射波叠加而成，而示波器显示的是 S1发
射波和 S2接收到的波，而不是 S1和 S2中间的波，因此为正弦波而不是驻波。
②用相位比较法测量波长时，为什么用直线而不用椭圆作为 S2移动距离的片段数据？
答：理论上也可以使用椭圆作为判断依据，但是椭圆形状难以通过肉眼判断相同，因
此会存在较大的实验误差。
③分析一下本实验中哪些因素可以引起测量误差，列出 3条主要因素并说明原因。
答：①测量过程中读数误差；
②驻波法中极大值判断不准确，极大值附近曲线变化不明显，因此会产生误差；
③时差法中受到噪声的干扰 S2处声压信号起始位置读取不准确，会产生误差。




